MICROSONAR
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PREZENTARE GENERALA PRINCIPIUL ULTRASONIC

Senzorul MICROSONAR utilizeaza principiul ultrasonic
non-contact pentru masurarea $i detectarea obiectelor.

Poate sa lucreze ca senzor de proximitate sau transmite
distanta dintre senzor si obiect. Pentru modelul traductor
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timp de propagare proportional

semnalul de iesire este 4-20 mA sau 0-10 V, care poate fi Emisie/recepte sunet cu distanta
asignat pe orice distantd din domeniu. Punctele de ’C"aj’;‘j{f’f:tgr'zg COMIEZESTD
comutare pot fi setate la orice punct din domeniu. conversie in semnal de iesire Reflexie sunat
DIMENSIUNI INSTALARE
Unitate cu domeniu de 1 m: Se monteaza intr-o gaura
n B - de @ 31mm si se fixeza cu cele doua piulite livrate cu
il echipament.
\ i !
| 280 ; Unitate cu domeniu de 6 m: se fixeaza cu patru
- Senzor ziza suruburi de M4 pe un panou sau perete.
1; ——0) 1 s
st [7 | A . ! = Este important montarea pe structuri fara vibratii pentru
—r) [ 9 = o functionare normala.
i | e I i 5 i 5 i
T — 18 R Functionarea normala poate fi afectata de corpuri in raza
L | Q sau in apropierea fascicolului ultrasonic — vezi
N i / | g recomandarile din sectiunea urmatoare.
Q T - XY .
105 [ Msox1.5Senzor
6 m version 1 m version

ARANGAREA MAI MULTOR UNITATI

Distanta minima dintre unitat
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Daca doua unitati MICROSONAR lucreaza prea aproape unul de celalalt poate
sa se interfereze i astfel masuratoarea poate fi compromisa: pentru unitaf
montate paralel respectati distanta minima conform tabelului de mai sus.

CABLARE

cutie de conexiune
+108..30 V DC
| b

+Ug (maro)

SW/OUT (verde)

GND (galben)

ecranare

Cablare in cazul programarii

cutie de conexiune

s (maro) +10,8..30 V. DC
Dcomutator
SW/OUT (verde) 1L NEN
T
! comutator
PNP sau
GND (galben) — analog
GND
ecranare

Cablare in caz de functionare normala
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OPTIUNI DE PROGRAMARE / OPERARE
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Xenin Xa Xg

Punct de programare

Domeniu actual

Domeniu nominal decat 20 mm.

Tehnica de prelucrare a semnalului Smart utilizat la MICROSONAR, cu
! cateva opiuni selectate de programare pentru aplicatii, permite
! echipamentului de a fi utilizat cu satisfactii pentru procese sau
! automatizari. Programarea din fabricd nu este complex, poate fi
! personalizat prin programarea cu magnet sau utilizat terminalul de
T programare cuprins in cablul senzorului.

Functiile de programare pentru setarea de parametrii pot fi vazute pe
diagrama alaturata. Parametrii de distanta Xp si Xa definesc
caracteristicile de iesire a echipamentului, si pot fi setate in orice pozitie
din domeniu. Distanta minima dintre X $i Xa nu trebuie sa fie mai mica

Viteza de raspuns: Viteza de raspuns a senzorului este un compromis dintre excluderea reflexiilor false sau lipsa de echou, i
urmarirea obiectului. Pentru rejectarea echourilor false, MICROSONAR face media programata a masuratorilor valide. Aceasta
medie, "a", este selectat pentru stabilitatea masuratorilor, viteza obiectului de masurat si conditiile de zgomot, incluzand posibilitatea
de pierdere de echouri. Deasemenea poate fi setat parametrul "k" pentru refuzarea unui numar de echouri false, avantajos cand

obiectul furnizeaza echouri slabe.

lesire comutare (Tipuri UR_-2_3-4 si UR_-2_4-4): Comutatorul de
proximitate compara distanta masurata cu punctele programate Xa si
Xg si comutd conform figurii aldturate. Pentru operatie invera trebuie
programate Xg mai mic decat Xa.

lesire de curent (tip UT_-2_1-4): Aceste traductoare au iesire de
4-20 mA proportional cu pozitie dintre Xa — Xg, conform figurii
alaturate. Remarcali indicatia de depasire a domeniului. Pentru a
obtine o descrestere a iesirii setati Xg mai mic decat Xa.

lesire de tensiune (tip UT_-2_2-4 ): Aceste traductoare au iesire de
0-10 V DC proportional cu pozitie dintre Xp — Xg, conform figurii
alaturate. Remarcati indicatia de depasire a domeniului. Pentru a
obtine o descrestere a iesirii setati Xg mai mic decat Xa.

APLICATII

Xa <Xg
A
cupleazg]

Xa > Xg
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Xg X distantd

Xg distanta Xg  Xp distanta

MICROSONAR este primordial pentru automatizarilor de proces. Senzorul de proximitate si traductorul de distanta MICROSONAR
este utilizat pentru detectarea prezentei sau lipsei de obiecte, sau masurarea precisa a distantei dintre senzor si tinta. Pentru
asigurarea de reflexii bune, obiectul trebuie sa aiba o suprafata plana, si suprafata senzorului MICROSONAR paralela cu suprafata
obiectului si focusat pe obiect. Neuniformitdtile suprafetei sau formei obiectului nu exclude masurarea dar poate reduce

performatele.

MICROSONAR este utilizat la detectarea partilor de mecanisme; piese; vechicule; bratele stivuitorului; macarale etc. La fel poate fi
utilizat Tn tehnica ambalarii, cu conditia ce materialele sa reflecte undele utrasonice si sa se deplaseze cu viteza corespunzatoare.
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DATE GENERALE

URO-213 URP-263
_ utO-211 | UTO-212 URO-214 UTP-261 | UTP-262 URP-264

Xmin (M)
Xmax (M)

Frecventa ultrasonicului

Domeniu
1.0

160 kHz

6.0
60 kHz
Unghi de emitere

25 ms
0.25 mm
10V

80 ms
1.5 mm
10V

Timp de raspuns (Tp)
1.5 mm 0.1 mm
20 mA 0..
Cu cablul PRG sau magnet
—20 ... +70 °C
10.8...30 V
<31TmA* < 54 mA
<39 mA* <61 mA

Polaritate inversa, tranzienti, ESD

Rezolutie 0.1 mm

lesire 0.. contact 4 .. contact
Programare
Temperatura ambianta
Alimentare

Consum Us =12 V
Consum Us =24 V

Protectie

<41 mA
<49 mA

<40 mA
<47 mA

<30mA*
<37mA*
Cablu integrat Cablu ecranat cu izolatie PVC L=3m
4 x 0.5 mm2
Class Ill.
uas - 200: IP 67, UOP —200: IP 68

uads: Inox cu presetupe PP
uar: PP

400 g

Sectiune cablu
Clasa de protectie electrica

Clasa de protectie mecanica IP 68

Carcasa PP (umplut cu rasina)

Greutate 530 g

* Fara sarcina

_ UTO-2001-4 UTO-2002-4 URO-2003-4 | URO-2004-4

— 45

Tipul iesirii Yout,,

Tensiune comutabila
Consum

Pierdere de tensiune
Histereza sau Timp de
raspuns (Tp" =a** x Tp)
Eroare de temperatura
Eroare de liniaritate
Repetabilitate

lesire

%_Ff
Max. 30 V DC
Max. 200 mA
<25V
25 ms (a=1), 100 ms (a=4), 200 ms (a=8), 400 ms (a=16) **

80 ms (a=1), 320 ms (a=4), 640 ms (a=8), 1280 ms (a=16) **
+0.02% / °C

? —> lout

uoo-210-4:
uO0o-260-4:

+0.35 %
1.5 mm

4..20 mA 0..10V (Us>13V) - -

> 1 kohm — -

Scurtcircuit,
Supratensiune

Sarcina < 500 ohm (Us>14 V)

Protectia iesirii Supratensiune Scurtcircuit, Suprasarcina, Supratensiune

* In conditji de reflexie buna ** valoarea ,a” poate fi programat

COD COMAN (NU TOATE COMBINATIILE SUNT VALIDE)

MICROSONAR UT T-ZF [

[
| Model | Cod |
Comutator R
Traductor T

| mm
EEI m 4..20 mA

Plastic 0.2..10m .10V
04 ..6.0m Contact PNP
Contact NPN

Inox S

SC NIVELCO TEHNICA MASURARIFSRL.
540014 Tg-Mures; str.Tudor Vladimirescu nr.56A

TEL.: 40-265-306192 & FAX: 40-265-306192
E-mail: romania@nivelco.com ~http://www.nivelco.ro

NIVELCO PROCESS CONTROL CO.
H-1043 BUDAPEST; DUGONICS U. 11.

TEL.: (36-1) 889-0100 & FAX: (36-1)889-0200
E-mail: sales@nivelco.com http://www.nivelco.com




